Bezzatogowy wodnosamolot
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Naukowcy z uniwersytetu w Michigan przeprowadzili pierwsze préby
bezzatogowego samolotu, nazwanego latajaca ryba (Flying Fish). To, ich
zdaniem, pierwszy bezzatogowy samolot startujacy i ladujacy w wodzie.

FlyingFishi to, zdaniem twdorcéw, pierwszy bezzatogowy wodnosamolot. Ze wzgledu na

Niewielki model o rozpietosci skrzydet ok. 2,3 m wykonano w ramach grantu DARPA
(agencja rozwoju zaawansowanych technologii wojskowych). Instytucja ta badaniami
uniwersytetu Michigan rozpoczeta program zmierzajgcy do uzyskania alternatywnych
zdolnosci do prowadzenia dtugotrwatej obserwacji obszaréw morskich.

Model zbudowali pracownicy morskich laboratoriow hydrodynamicznych uniwersytetu,
a préby w locie odbyty sie u wybrzezy kalifornijskiego Monterey. tgcznie
przeprowadzono 22 prébne starty i lgdowania na wodzie.

Ghwila wyeciggnieciasmodelu z wody. Obecny, prosty model wodnosamolotu ma zostac \

Mimo nazwy, model bardziej nawigzuje do ptakdéw morskich niz latajgcych ryb.
Naukowcy przyznali, ze szczegétowo badali lot pelikanéw. Rozpietos¢ i nieco ponad 10-
kilogramowa masa ich samolotu jest poréwnywalna do wymiaréw i masy duzych
osobnikdéw tego gatunku.

Ze wzgledu na wczesng faze programu, procedura odrywania sie i zetkniecia z woda
jest stosunkowo prosta. Starty odbywajg sie w ten sposdéb, ze elektryczne silniki
zaczynajg pracowac petng moca, zas stery wysokosci wychylajg sie w pozycje
umozliwiajgca oderwanie od powierzchni. Zamontowany GPS okresla miejsce, skad
zaczynac rozbieg. Niewielka masa i duza powierzchnia nosna pozwala poderwac
samolot po zaledwie 10 m. Ladowanie jest jeszcze mniej skomplikowane. Model po
prostu zmniejsza wysokos¢, a po zetknieciu sie z wodg zanurza sie w niej, by wyptyna¢
na powierzchnie wypierany przez ptywaki.
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Flying Fish to, zdaniem twdrcdéw,
pierwszy bezzatogowy wodnosamolot.
Ze wzgledu na cel badan, czyli
okreslenie procedur startu i
lgdowania, same loty byty
stosunkowo krétkie, a ich
zaprogramowane trasy
nieskomplikowane. Lgdowanie, a
raczej tagodne spadniecie do wody,
inicjowane jest koordynatami GPS

Niewielki model o rozpietosci skrzydet ok. 2,3 m wykonano w ramach grantu DARPA
(agencja rozwoju zaawansowanych technologii wojskowych). Instytucja ta badaniami
uniwersytetu Michigan rozpoczeta program zmierzajgcy do uzyskania alternatywnych
zdolnosci do prowadzenia dtugotrwatej obserwacji obszaréw morskich.

Model zbudowali pracownicy morskich laboratoriéw hydrodynamicznych uniwersytetu,
a préby w locie odbyty sie u wybrzezy kalifornijskiego Monterey. tacznie
przeprowadzono 22 prébne starty i lgdowania na wodzie.

Chwila wyciggniecia modelu z wody.
Obecny, prosty model
wodnosamolotu ma zostac¢ w
przysztosci wzbogacony o baterie
stoneczne i dodatkowe czujniki /
Zdjecia: Uniwersytet Michigan

Mimo nazwy, model bardziej nawigzuje do ptakéw morskich niz latajgcych ryb.
Naukowcy przyznali, ze szczegdétowo badali lot pelikanéw. Rozpietos¢ i nieco ponad 10-
kilogramowa masa ich samolotu jest poréwnywalna do wymiardéw i masy duzych
osobnikéw tego gatunku.

Ze wzgledu na wczesng faze programu, procedura odrywania sie i zetkniecia z wodg
jest stosunkowo prosta. Starty odbywajg sie w ten sposdéb, ze elektryczne silniki
zaczynajq pracowac petng mocg, zas stery wysokosci wychylajg sie w pozycje
umozliwiajgca oderwanie od powierzchni. Zamontowany GPS okresla miejsce, skad



zaczynac rozbieg. Niewielka masa i duza powierzchnia nosna pozwala poderwacd
samolot po zaledwie 10 m. Ladowanie jest jeszcze mniej skomplikowane. Model po
prostu zmniejsza wysokos¢, a po zetknieciu sie z wodg zanurza sie w niej, by wyptynac
na powierzchnie wypierany przez ptywaki.
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