Rosyjski robot bojowy

#Przemyst zbrojeniowy #Wojska ladowe 28 pazdziernika 2009

Na moskiewskiej wystawie Interpolitech-2009 zaprezentowano robota
bojowego MRK-27, ktéry moze atakowacd zotnierzy, schrony i pojazdy
opancerzone.

Zdjeciermysobotirtown
Osadzony na gasienicowym podwoziu MRK-27BT jest

uzbrojony w karabin maszynowy Pieczenieg, 2 wyrzutnie Szmiel i 2 granatniki oraz 6
wyrzutni granatéw dymnych i 100 pociskéw. Robota mozna tez uzbroi¢ w inne systemy
bez koniecznosci powazniejszych przerébek konstrukcji. Przewozone przez niego
uzbrojenie zotnierze moga tatwo zdemontowac i wykorzystac niezaleznie w walce.

Zasieg systemu sterowania robota wynosi 200-500 m. Operator steruje pojazdem i
jego uzbrojeniem za pomocg dwéch manipulatoréw, obserwujgc sytuacje z
wykorzystaniem trzech kamer video, obserwujac obraz na dwéch monitorach.

Producentem MRK-27BT jest MGTU im. Baumana. Na razie zbudowato ono jedynie
prototyp robota. Rosyjskie ministerstwo obrony nie zamoéwito zadnego urzadzenia tego

typu.

MRK-27BT bazuje na zdalnie sterowanym pojezdzie MRK-27, ktéry pozytywnie
przeszedt testy odpornosci na wybuchy min. Prototyp tego pojazdu zostat po raz
pierwszy uzyty w warunkach bojowych w czasie likwidacji skutkéw awarii w Sarowie i w
Czeczenii. Masa MRK-27 wynosi 170 kg, a predkos¢ siega 0,65 m/s. Zasieg sterowania
przewodowego wynosi 200 m. Powyzej tej odlegtosci mozliwe jest sterowanie
bezprzewodowe.


https://www.altair.com.pl/przemysl-zbrojeniowy
https://www.altair.com.pl/wojska-ladowe

Zdjecie: myrobot.ru

Osadzony na gasienicowym podwoziu MRK-27BT jest uzbrojony w karabin maszynowy
Pieczenieg, 2 wyrzutnie Szmiel i 2 granatniki oraz 6 wyrzutni granatow dymnych i 100
pociskéw. Robota mozna tez uzbroi¢ w inne systemy bez koniecznosci powazniejszych
przerébek konstrukcji. Przewozone przez niego uzbrojenie zotnierze mogg tatwo
zdemontowac i wykorzystad niezaleznie w walce.

Zasieg systemu sterowania robota wynosi 200-500 m. Operator steruje pojazdem i
jego uzbrojeniem za pomocg dwéch manipulatoréw, obserwujac sytuacje z
wykorzystaniem trzech kamer video, obserwujgc obraz na dwéch monitorach.

Producentem MRK-27BT jest MGTU im. Baumana. Na razie zbudowato ono jedynie
prototyp robota. Rosyjskie ministerstwo obrony nie zaméwito Zzadnego urzadzenia tego

typu.

MRK-27BT bazuje na zdalnie sterowanym pojezdzie MRK-27, ktory pozytywnie
przeszedt testy odpornosci na wybuchy min. Prototyp tego pojazdu zostat po raz
pierwszy uzyty w warunkach bojowych w czasie likwidacji skutkéw awarii w Sarowie i w
Czeczenii. Masa MRK-27 wynosi 170 kg, a predkos¢ siega 0,65 m/s. Zasieg sterowania



przewodowego wynosi 200 m. Powyzej tej odlegtosci mozliwe jest sterowanie
bezprzewodowe.
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