Testy zmodyfikowanego iRobot 510

#Przemyst zbrojeniowy 26 marca 2012

DARPA ujawnita film z testéw zmodyfikowanego robota wysokiej mobilnosci
iRobot 510. To jeden z efektéw programu M3 (Maximum Mobility and
Manipulation).

Zmodyfikewany: iRebaet 510 z aktywnym zawieszeniem pokonuje przeszkode nie tylko ¢

Popularny iRobot 510 PackBot (14 mIn na nowe roboty, 2011-06-03) opracowany przez
iRobot z Bedford w Massachusetts uratowat zycie wielu zotnierzy i cywiléw. DARPA
(Defense Advanced Research Projects Agency) zlecita jego dalszy rozwéj w ramach
programu M3 (Maximum Mobility and Manipulation). Celem jest zwiekszenie
mobilnosci robotéw na nierownym terenie. Nowe rozwigzania techniczne pozwalajg na
rozwijanie wiekszych predkosci (iRobot 510 rozwija predko$¢ maksymalng do 10
km/h), pokonywanie bardziej nachylonych wzniesien (iRobot - 600) i zmniejszenie
wstrzaséw platformy, na ktdrej przewozony jest tadunek. Lepsze osiggi majg zostac
osiggniete poprzez zastosowanie fundamentalnie nowych metod projektowania,
narzedzi wytwarzania i algorytmodw sterujacych.

iRobot, jako jeden z
kontrahentéw DARPA,
opracowat w ramach M3
kilka prototypdéw na bazie
iRobot 510. Jeden z nich,
prezentujgcy nowe, aktywne
zawieszenie (Advanced
Suspension for Improved
Mobility) agencja
zaprezentowata na filmie
umieszczonym kilka dni
temu na swej stronie
internetowe;.


https://www.altair.com.pl/przemysl-zbrojeniowy

Zmodyfikowany iRobot 510 z
aktywnym zawieszeniem pokonuje
przeszkode nie tylko szybciej, ale i z
mniejszymi wstrzgsami
przenoszonymi na tadunek / Zdjecia:
DARPA

Popularny iRobot 510 PackBot (14 mln na nowe roboty, 2011-06-03) opracowany przez
iRobot z Bedford w Massachusetts uratowat zycie wielu zotnierzy i cywiléw. DARPA
(Defense Advanced Research Projects Agency) zlecita jego dalszy rozwéj w ramach
programu M3 (Maximum Mobility and Manipulation). Celem jest zwiekszenie
mobilnosci robotéw na nieréwnym terenie. Nowe rozwigzania techniczne pozwalajg na
rozwijanie wiekszych predkosci (iRobot 510 rozwija predkos¢ maksymalng do 10
km/h), pokonywanie bardziej nachylonych wzniesien (iRobot - 600) i zmniejszenie
wstrzgséw platformy, na ktérej przewozony jest tadunek. Lepsze osiggi majg zostac
osiggniete poprzez zastosowanie fundamentalnie nowych metod projektowania,
narzedzi wytwarzania i algorytmow sterujgcych.

iRobot, jako jeden z kontrahentéw DARPA, opracowat w ramach M3 kilka prototypéw
na bazie iRobot 510. Jeden z nich, prezentujgcy nowe, aktywne zawieszenie (Advanced
Suspension for Improved Mobility) agencja zaprezentowata na filmie umieszczonym



kilka dni temu na swej stronie internetowej.
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