Bezzatogowce przeciwko okretom podwodnym
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DARPA zawarta z SAIC umowe o rozwoju morskiego bezzatogowca. ACTUV ma
stuzyc¢ do sledzenia i zwalczania okretow podwodnych.

DARPA wybrata najbardziej
konwencjonalny, a przy tym nie
obarczony szczegdlnym ryzykiem
eksperymentatorskim projekt
nawodnego 40-metrowego
katamaranu zespotu SAIC. ACTUV
tego zespotu porusza sie po
powierzchni z gondolg sonarowa pod
dnem. Dziobnica jednostki, na wzdr
niszczycieli klasy Zumwalt, ma by¢
pochylona do srodka kadtuba

Amerykanska panstwowa Agencja Zaawansowanych Technicznie Programoéw
Obronnych (DARPA) podpisata 14 sierpnia ze znang z kilku awangardowych
przedsiewzie¢ Pentagonu, szybko rozwijajgcg sie spétkg SAIC (Science Applications
International Corporation) kontrakt o wartosci 58,4 min USD na rozwéj pojazdu
oznaczonego akronimem ACTUV (Anti-submarine warfare Continuous Trail Unmanned
Vessel).

Zdaniem niektérych specjalistéw od dziatah zbrojnych na morzu jest to poczatek
rewolucyjnych zmian w taktyce i strategii dziatania flot. Jak sie nalezy domysla¢,
poczatkiem programu, uruchomionego w 2009 byta paniczna konstatacja, iz super
ciche konwencjonalne okrety podwodne, na przyktad iranskie, czy chinskie
Kilo/Warszawianki konstrukcji rosyjskiej, moga sie niepostrzezenie zblizy¢ do wybrzezy
USA i odpali¢ w kierunku miast amerykanskich trudno wykrywalne pociski
samosterujgce z gtowicami konwencjonalnymi lub co gorsza nawet nuklearnymi.
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DARPA odrzucita najbardziej
awangardowe koncepcje do potowy
zanurzonego robota do patrolowania i
walki z okretami podwodnymi

Amerykanskie uniwersytety i oSrodki badawcze, razem z przedsiebiorstwami lotniczymi
zajety sie poszukiwaniem antidotum na nadlatujgce znad oceanu pociski
samosterujgce m.in. powstato kilka projektéw, wykorzystujacych do tego celu
patrolujgce obszar F-15. DARPA zas zajeta sie srodkami eliminacji podstaw zagrozenia,
czyli zdalnym wykrywaniem wspétczesnych okretow podwodnych - w tym
wyposazonych w sitownie uniezalezniajgce od doptywu powietrza atmosferycznego. Te
ostatnie sg niezwykle trudne do zlokalizowania w przybrzeznych gtebinach, w wodach
o zréznicowanej temperaturze i bardzo r6znym zasoleniu (warstwy ablacyjne, pod
ktérymi mozna sie tatwo ukryc).

W 2010 po wstepnych studiach wizji autonomicznych bezzatogowcéw do walki z
okretami podwodnymi z ludzkimi zatogami (pomyst po czesci zaczerpnieto z trylogii
filmow Matrix braci Wachowskich), DARPA podzielita program na cztery fazy i
oznaczyta go jako ACTUV. W pierwszym etapie 3 rywalizujgce zespoty, oferujgce rézne
podejscie do problemu: grupa Northrop Grumman, team QinetiQ North America i
formacja korporacji SAIC otrzymaty kontrakty wstepne warte niespetna 2 min USD na
opracowanie zatozenh architektury systemu, wstepnej taktyki dziatah i oszacowanie
potencjalnych mozliwosci tworzonych dopiero urzadzen.



W pierwszym etapie 3 rywalizujgce
zespoty: grupa Northrop Grumman,
team QinetiQ North America i
formacja korporacji SAIC otrzymaty
kontrakty wstepne warte niespetna 2
mln USD na opracowanie zatozen
architektury systemu, wstepnej
taktyki dziatan i oszacowanie
potencjalnych mozliwosci bojowych
robotéw

Latem 2012, po dokonaniu oceny prac catej tréjki, przepustke do faz 2-4 wraz z
dalszym kontraktem oddano grupie SAIC. Wiadomo, ze w sktad tego zespotu wchodzi
stynne NASA Jet Propulsion Lab z Kalifornii, ktére zastyneto marsjahskimi misjami
robotéw, Uniwersytet Carnegie Mellon z Pittsburgha w Pensylwanii i partner stoczniowy
w postaci sp6tki Oregon Iron Works.

DARPA tym samym postawita na projekt, bazujacy na wizji 40-metrowego
tréjkadtubowca, poruszajgcego sie po powierzchni z gondolg sonarowa pod dnem.
Dziobnica jednostki, na wzér niszczycieli klasy Zumwalt, ma by¢ pochylona do srodka
kadtuba, przypominajacg rozwigzania z XIX wieku, gwarantujgca wslizgiwanie sie w
najwieksze fale. Méwi sie nawet o mozliwosci wielomiesiecznych samodzielnych rejséw
ACTUV o zasiegu ok. 3 tys. km w poszukiwaniu podwodnych intruzéw.
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Faza druga bedzie obejmowata doktadne zaprojektowanie tak duzego autonomicznego
bezzatogowca, opracowanie jego napedu (zapewne bedg to silniki elektryczne
potgczone na state z watem napedowym), architektury wewnetrznej, systemoéw
tgcznosci i zespotéw zawiadywania misjg. Po zatwierdzeniu planéw okretu przez DARPA



rozpocznie sie faza 3: budowa. Ostatni etap to proby gotowej juz jednostki. Testy
morskie rozpocza¢ sie majg nie wczesniej niz w 2015.

Ciekawostkq jest to, ze précz proby eliminacji zagrozenia przed atakiem na USA za
pomocg wspoétczesnych ultra cichych, konwencjonalnych okretéw podwodnych
(Amerykanie wykorzystali doswiadczenia z wynajetym do odegrania roli wroga Floty
Pacyfiku szwedzkim Gotlandem w latach 2005-2007, chcieli takze w pewnym okresie
kupi¢ polskiego Orta), podstawg programu ACTUV byto przekonanie DARPA, ze za
pomocg systemu bezzatogowego mozna taniej i skuteczniej prowadzi¢ dziatania
morskie.

Na razie DARPA sadzi, ze nalezy sprawdzi¢, jak w réznych warunkach i w ztozonych
sytuacjach bedzie sie zachowywat na morzu 40-metrowy trimaran, na ktérego
poktadzie nie bedzie ludzkiej zatogi. Zaktada sie, ze po odebraniu wstepnej informacji o
mozliwej obecnosci wrogiego okretu podwodnego w danym akwenie z rozpoznania
satelitarnego, lotniczego i nawodnego, bezzatogowce tropigce zostang - niczym
mechaniczna sfora goncza - spuszczone ze smyczy. Tak dtugo beda patrolowac wody,
az co najmniej jeden ACTUV uchwyci kontakt z potencjalnym celem. Co dalej i czym
bedzie walczyt robot - to na razie piesh przysztosci.

Obecnie wazne jest to, aby po zlokalizowaniu przeciwnika bezzatogowiec po prostu
przykleit sie do niego i podazat za nim, jak wilk za zdobycza. | tu wyrasta problem
koncepcyjny zauwazony przez brytyjskich weteranéw podwodnych gier z Rosjanami w
czasie zimnej wojny. Jesli zatoga sledzonej jednostki dostrzeze obecnos¢ swojego
mechanicznego przesladowcy, to moze starajac sie go pozby¢ sprébowad doprowadzic
do jego ewentualnej kolizji z innymi okretami...

Tak, czy inaczej program ACTUV doprowadzi¢ ma do takiego zaawansowania
inteligencji ptywajgcego bezzatogowca, aby samodzielnie byt w stanie rozwigzywac
problemy nawigacyjne, a takze autonomicznie identyfikowac potencjalne zagrozenia i
to wszystko w zgodzie z obowigzujgcym katalogiem prawa morskiego. DARPA oczekuje
takze od zespotu SAIC, iz ten przedstawi supernowoczesny zestaw narzedzi ciggtej
detekcji obecnosci i kazdego ruchu sledzonych okretéw podwodnych, nawet tych
najcichszych w najtrudniejszych warunkach, w tym na ptytkich wodach przy ciggtym
intensywnym ruchu obojetnych jednostek nawodnych.

We flocie panuje przekonanie, ze najlepszym mysliwym do polowania na okrety
podwodne przeciwnika jest wtasny podwodny rekin. Stad cata rozwijana latami zimnej
wojny kategoria specjalnych mysliwskich okretéw podwodnych do zwalczania
podwodnych nosicieli rakiet. DARPA stara sie to fundamentalne przekonanie odestac
do lamusa twierdzac, ze najlepszy i najtanszy bedzie w kohcu robot.
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