Testy bezzatogowego EC145
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Eurocopter przetestowat opcyjnie pilotowany smigtowiec bezzatogowy. W
lotach demonstracyjnych wykorzystat platforme EC145.

Demonstrator opcyjnie pilotowanego
Smigtowca bezzatogowego na bazie
Eurocoptera EC145 nad poligonem w
Istres / Zdjecie: Eurocopter

Eurocopter realizuje demonstracyjny program opcyjnie pilotowanego $migtowca
bezzatogowego (OPV) wykorzystujgc platforme EC145. Smigtowiec wykonat loty,
podczas ktérych opuszczany byt tadunek podwieszany oraz wykonywano misje
obserwacyjne. Proby odbyty sie w bazie francuskich wojsk lotniczych w Istres. O
programie poinformowano dzi$ po kolejnej demonstracji lotéw bezzatogowych.
Podobne loty wykonywano w kwietniu juz wczesniej.

Dzieki zdobytemu doswiadczeniu Eurocopter chce integrowac systemy do
bezpilotowych lotéw na bazie catej rodziny swoich smigtowcéw. Maja one latac z
pilotem lub w trybie autonomicznym. - JesteSmy gotowi do uzycia sprawdzonych
mozliwosci dla spetnienia wymagah naszych klientow - powiedziat Jean-Brice Dumont,
gtéwny inzynier Eurocoptera.

Demonstracyjne loty bezzatogowe odbyty sie z wykorzystaniem czterowymiarowego
planu, ktéry wgrano do smigtowca. Na miejsce startu i zakohczenia misji wybrano pas
startowy 15/33 w bazie w Istres. Po autonomicznym starcie EC145 wykonywat loty po
wczesniej zaprogramowanej trasie. Dzis w potowie lotu sSmigtowiec wykonat zawis,
podczas ktérego dokonano opuszczenia podwieszonego tadunku. PézZniej powrdcit na
trase lotu, realizujgc klasyczne zadania obserwacyjne, po czym nastgpito
automatyczne lgdowanie.
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System OPV Eurocoptera zostat
skonfigurowany tak, aby umozliwié
wgranie ze stacji naziemnej
czterowymiarowych planéw lotu z
wykorzystaniem szyny danych /
Zdjecie: Eurocopter

Program rozwojowy z zakresu realizacji misji w trybie OPV Eurocopter sfinansowat z
wtasnych Srodkéw. Za koordynacje projektu odpowiadat zespét ztozony z pracownikéw
zaktadu w Donauworth w Niemczech. Poczatkowe testy z pilotem nadzorujgcym lot na
poktadzie EC145 wykonano w Donauwdrth, a nastepnie w Istres.

Demonstrator EC145 to platforma testowa wyposazona w udoskonalony, podwdjnie
zdwojony automatyczny uktad sterowania lotem, wykorzystujacy czteroosiowy
autopilot i najnowszy system nawigacji. Dodatkowo Smigtowiec zostat wyposazony w
awionike OPV typu plug-in ulokowang za fotelem pilota w kabinie, ktéra zawiera
podsystemy szyny danych. System zawiera mozliwos¢ automatycznego zawisu i
lgdowania na wypadek powaznej awarii. Widocznos¢ podczas lotéw autonomicznych
zapewniajg kamery zamontowane na poktadzie. Uzupetnia je zewnetrzna kamera
zamontowana na gtowicy przegubowej, ktéra podczas misji moze przekazywac obraz
dzienny i w podczerwieni.

© Wszelkie prawa zastrzezone, 2007-2025 Altair Agencja Lotnicza Sp. z 0.0



