DARPA coraz blizej humanoida
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Amerykanska DARPA poinformowata o postepach w realizacji programu DRC
(DARPA Robotics Challenge), ktérego celem jest opracowanie robota
humanoidalnego do zadan zwiazanych z reagowaniem kryzysowym.

Docelowo robot ma postugiwac sie
podstawowymi narzedziami
uzytkowanymi przez ludzi.
Zainstalowane oprogramowanie, a
takze urzadzenia obserwacji
otoczenia maja pozwoli¢ mu na
czesciowo samodzielne dziatanie w
przypadku utraty lub ograniczenia
tgcznosci z operatorem, znajdujacym
sie w bezpiecznej odlegtosci

DRC zostat zapoczatkowany w pazdzierniku 2012. Program ma by¢ realizowany przez
27 miesiecy i w konsekwencji pozwoli¢ DARPA na opracowanie robota humanoidalnego
zdolnego do wyreczania cztowieka w dziataniach zwigzanych z reagowaniem
kryzysowym.

Do udziatu w programie zostaty zaproszone osrodki naukowe z catego Swiata. DRC
zostat podzielony na 3 oddzielne etapy. Pierwszy z nich polegat opracowaniu przez
uczestnikdw oprogramowania majgcego w przysztosci stuzy¢ do sterowania pracg
robota. Miato ono sterowac wszystkimi funkcjami urzgdzenia, w tym poruszania sie,
obserwacji otoczenia i analizy sytuacji, a takze odpowiedniego reagowania na
zaistniatg sytuacje kryzysowa.

W pierwszym etapie DRC do rywalizacji staneto 26 zespotéw z 8 panstw. W dniach 17-
21 czerwca, ekipy musiaty zaprezentowac opracowane oprogramowanie w wirtualnym
srodowisku, symulujgcym dang sytuacje kryzysowg, w ktérej znajdowat sie humanoid.
Oferowane rozwigzania miaty zapewni¢ robotowi mozliwos¢ skutecznej realizacji
wymaganych zadan.


https://www.altair.com.pl/przemysl-zbrojeniowy

Atlas zostat opracowany z mysla o
uzyciu w sytuacjach kryzysowych (np.
klesk zywiotowych), kiedy uzycie
zespotdw ratunkowych zagraza
zdrowiu lub zyciu ludzi, wchodzgcych
w ich sktad / Rysunki: DARPA

Do dalszego etapu konkursu przeszto 7 zespotéw. W grudniu br. oferowane przez nie
oprogramowanie zostanie zainstalowane w prototypie przysztego robota
humanoidalnego, Atlasie. Zostat on opracowany przez Boston Dynamics na podstawie
zlecenia i wsparcia finansowego udzielonego przez DARPA.

Atlas ma 1,88 m wysokosci. Jego masa wynosi 149 kg. Zostat zaprojektowany tak, aby
jak najdoktadniej odwzorowywac biomechanike cztowieka podczas poruszania sie oraz
uzytkowania wybranych narzedzi. Robot zostat wyposazony w bogaty zestaw urzadzen
obserwacji otoczenia, w tym m.in. kamery dzienne oraz dalmierze laserowe stuzgce do



oceny odlegtosci od przedmiotéw, znajdujgcych sie w jego otoczeniu. Urzgdzenie ma
tez zainstalowane czujniki akustyczne do lepszego rozpoznania i oceny sytuacji, w
ktorej sie znajduje.

Zaplanowane na grudzien préby majg oceni¢ kompatybilnos¢ oprogramowania
opracowanego przez poszczegdlne zespoty z Atlasem. Ich realizacja odbedzie sie w
warunkach symulujgcych rzeczywista sytuacje kryzysowg, wymuszajgcg odpowiednig
reakcje robota na komendy wysytane przez operatora, a takze ocene zmieniajgcych sie
uwarunkowan.

Do kolejnego etapu konkursu, zaplanowanego na grudzien 2014, przejdzie wybrana
liczba druzyn, ktérych oprogramowanie umozliwi najefektywniejszg kontrole i uzycie
humanoida. Zwyciezcy otrzymajg od DARPA grant na sume 2 min USD na dalszy
rozwoéj prezentowanych rozwigzan oraz ich integracje z robotem.
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