Smigtowiec na nogach robota
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DARPA i Georgia Institute of Technology zademonstrowaty smigtowiec z
podwoziem w postaci 4 niezaleznie sterowanych podpdr. Moze on
bezpiecznie ladowac na pochytych i nieréwnych powierzchniach.

Kazda z niezaleznie sterowanych,
wieloprzegubowych nég przenosi
podobne obcigzenie, a komputer
steruje nimi tak, by kadtub smigtowca
pozostawat w poziomie / Zdjecie:
DARPA

Amerykanska agencja rozwoju zaawansowanych technologii - DARPA i Georgia
Institute of Technology testujg bezzatogowy smigtowiec z nowatorskim podwoziem.
Tworzg je 4 niezaleznie sterowane, wieloprzegubowe nogi. Podwozie automatycznie
dostosowuje sie do nieréwnego lub pochytego podtoza, utrzymujgc kadtub smigtowca
w poziomie. Smigtowiec z takim podwoziem moze lgdowa¢ w terenie niedostepnym dla
maszyn z podwoziem konwencjonalnym - kotowym lub ptozowym. Jest tez
bezpieczniejszy dla uzytkownikéw. Jego zalety mogg by¢ wykorzystywane m.in.
podczas lgdowania na poktadzie okretu przy wysokiej fali.

Nowy rodzaj podwozia jest opracowywany przez Georgia Institute of Technology w
ramach programu Mission Adaptive Rotor (MAR) finansowanego przez DARPA. Testy
bezzatogowego Smigtowca UAVRL Rotor Buzz z doswiadczalnym podwoziem
prowadzone sg niedaleko Atlanty. Kazda z nég podwozia jest wyposazona w czujniki
nacisku, a system sterowania dgzy do tego, by przeniosty one rowne obcigzenie przy
poziomym potozeniu kadtuba. Autorzy rozwigzania twierdzg, ze Smigtowiec z nowym
podwoziem bedzie mdégt ladowad na zboczach o pochytosci nawet 20° - dwukrotnie
wiekszej niz w przypadku konwencjonalnych maszyn. Zmniejszy sie tez ryzyko
twardych lgdowan i uszkodzenia Smigtowca podczas lgdowania na poktadzie okretu.
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