Nieudane potacznie MS-14 z MSK
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Rosyjskiemu pojazdowi kosmicznemu MS-14 z robotem antropomorficznym Fiodor,
nazywanym tez FEDOR (Final Experimental Demonstration Object Research), nie udato
sie potgczyc¢ z Miedzynarodowg Stacjg Kosmiczng (MSK). Powodem okazato sie
niewtasciwe dziatanie wzmacniacza systemu zblizania i tgczenia Kurs-NA. Oba zestawy
systemu nie potrafity prawidtowo zidentyfikowac celu na powierzchni stacji.

Osrodek sterowania lotami podczas
nieudanej préby potgczenia pojazdu
MS-14 z Miedzynarodowg Stacjg
Kosmiczng / Zdjecie: Roskosmos

W czasie préby potgczenia, zaplanowanego na 24 sierpnia o 8:30 czasu
moskiewskiego, MS-14 zblizyt sie do MSK na odlegtos¢ 96 m. Po pojawieniu sie
probleméw zdecydowano na jego oddalenie na 280 m. Obecnie trwajg analizy
powstatej sytuacji. Kolejng prébe zaplanowano na ranek 25 lub 25 sierpnia, po
naprawie Kurs-NA. Recznie sterowane potgczenie jest niemozliwe z powodu braku
odpowiedniego systemu na MS-14.

Robot Fiodor zbudowata kompania Androidnaja tiechnika na zaméwienie Funduszu
badan perspektywicznych Ministerstwa ds. Sytuacji Nadzwyczajnych. Na MSK leci
wersja Skybot F-850. Robot (masa) sktada sie z 70-75% czesci rosyjskich. Przektada sie
to na ok. 40% jego wartosci. Z 48 silnikdw poruszajgcych Fiodorem 32 wyprodukowano
w Rosji. Projektowanie robota rozpoczeto w 2014. Program pochtonat 300 min rubli.
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