Stratom opracuje AGVR
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US Army DEVCOM Ground Vehicle Systems Center zawarto umowe ze Stratom na
opracowanie prototypu robota tankujgcego AGVR (Autonomous Ground Vehicle
Refueling). Zostanie on zintegrowany z Palletized Load System na potrzeby konwojéw
autonomicznych.

Docelowo AGVR ma usprawnié
logistyke i zredukowac liczbe
personelu. To kolejny krok w kierunku
robotyzacji sit zbrojnych USA /
Zdjecie: Stratom

Uzycie robotéw tankujacych ma zwiekszy¢ autonomie logistyki, zoptymalizowac uzycie
zasobdéw i zmniejszyc¢ ryzyko. Stratom dostarczyt juz Departamentowi Obrony
autonomiczne systemy tankujgce dla pojazdéw lgdowych i statkdw powietrznych.

Dzieki zastosowaniu systemow detekcji i sensoréw obserwacyjnych AGVR bedzie w
stanie autonomicznie znalez¢ wlew paliwa na okreslonym pojezdzie. Nastepnie ramie
tankujgce AGVR bedzie sie taczy¢ z wlewem rozpoczynajgc tankowanie. Po
zakonczeniu procesu tankowania ramie cofnie sie do pierwotnego potozenia. Robot
bedzie w stanie prowadzi¢ tankowanie zaréwno z poziomu gruntu, jak tez z poziomu
pojazdu, ktéry bedzie go przewozit.

W sktad AGVR wejdzie zbiornik paliwa, generator energii elektrycznej, ruchome ramie,
sensory do detekcji oraz wyposazenie elektroniczne obejmujace interfejs WMI
(Warfighter Machine Interface). Demonstracja systemu odbedzie sie jesienig br.
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