ROBIN wsparciem inzynieryjnym Armée de terre

#Bezzatogowce #Przemyst zbrojeniowy #Wojska ladowe 3 marca 2025

Wedtug serwisu Zone Militaire francuskie wojska lagdowe planujg naby¢ do
szescdziesieciu robotéw ROBIN dla jednostek inzynieryjnych. Francuska agencja
uzbrojenia DGA rozpoczeta konkurencyjny proces zamoéwieh publicznych na dostawe
tych ciezkich robotéw, zaprojektowanych do badania i neutralizowania podejrzanych
obiektéw, w szczegdlnosci improwizowanych tadunkéw wybuchowych (IED).

Jedng z propozycji w programie ROBIN
jest system ROCUS oferowany przez
CNIM na bazie estonskiego robota
THeMIS / Zdjecie: CNIM Systémes
Industriels

System ROBIN jest klasyfikowany jako ciezki robot o masie przekraczajgcej 1500 kg.
Ma on uzupetniac istniejgce systemy robotyczne, tj. MINIROGEN (Mini Robot du Génie) i
SRGR, ktéry bazuje na platformie Nerva XX koncernu KNDS France.

Zgodnie z ogtoszeniem o zamdéwieniu wykonawcy powinni dysponowac wiedzg
specjalistyczng w zakresie rozwoju ramion robotycznych, w szczegélnosci
zapewnieniem minimalnego ich udzwigu wynoszacego 50 kg i wysiegu o dtugosci 3 m.
Wymagania te spetnia juz jednak kilka przedsiebiorstw, np. CNIM, Soframe i KNDS
Robotics.

System ROBIN ztozony bedzie ze zdalnie sterowanego pojazdu zdolnego do dziatania w
odlegtosci kilkuset metréw od operatora. Bedzie wyposazony w systemy obserwacyjne
i tacznosci oraz ramie badawcze z wielofunkcyjnym zespotem narzedzi. Do zadan
robota naleze¢ bedzie usuwanie materiatéw pokrywajgcych zakopany obiekt,
umozliwiajgc wstepng analize. Jesli obiekt stanowi¢ bedzie zagrozenie, robot bedzie w
stanie go wyciggna¢ i przeniesc¢ z dala od gtdwnej trasy (np. przemarszu wojsk).

ROBIN bedzie wspétpracowat z wielozadaniowym pojazdem opancerzonym VBMR
Griffon. Bedzie on holowany za transporterem na odlegtos¢ kilkuset metréw z
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predkoscig do 30 km/h. W scenariuszach operacyjnych bedzie transportowany gtéwnie
na przyczepie ciggnionej przez Griffona. Z okoto szesc¢dziesieciu jednostek ROBIN
dwadziescia zostanie wyprodukowanych bez ramienia badawczego. Zamédwienie
obejmuje réwniez ustugi wsparcia i dostawe czesci zamiennych.

Potencjalnym ROBIN-em moze sta¢ sie ROCUS (Route Clearance Unmanned System)
zaproponowany przez CNIM Systemes Industriels. Bazuje on na bezzatogowcu THeMIS
estonskiej Milrem Robotics. Mozna nim sterowac zdalnie z odlegtosci do 500 m, a jego
ramie zdolne jest do uniesienia 100 kg na 4-metrowym zasiegu. Mankamentem moze
okazac sie konfiguracja gasienicowa (Griffon jest kotowy). Innym kandydatem jest
Fardier MK Il, ktéry zostat zaprezentowany przez Soframe na ostatnich targach
Eurosatory. Ten 3,5-tonowy pojazd na podwoziu 4x4 jest holowany i zdalnie sterowany
podczas zadah rozminowywania w niebezpiecznych obszarach.

Trzecim potencjalnym kandydatem moze by¢ Centurio Pioneer, opracowany przez
KNDS France Robotics i bazujgcy na systemie Phobos przedsiebiorstwa Sogeclair.
Zaprojektowany do operacji Counter-IED (C-1ED), jest zdalnie sterowanym systemem
zdolnym do kopania i identyfikowania podejrzanych obiektéw. Pioneer jest wyposazony
w 3-metrowe ramie hydrauliczne zdolne do unoszenia przedmiotéw do 100 kg,
wyposazone w wymienne narzedzia, w tym tyzke koparkowa (Porozumienie DROIDE,
2025-02-10).
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