Pojazd ratunkowy Deep Orange 16
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Studenci Clemson University zaprezentowali pétautonomiczny pojazd ratunkowy Deep
Orange 16. Wykorzystuje on sztuczng inteligencje do wykrywania zagrozen. Jest
wyposazony w system kamer 360°, ktéry pozwala wykrywa¢ zagrozenia znajdujace sie
w odlegtosci do 30 metréw. Czujniki Sledzgce przeszkody monitorujg zas obszar w
poblizu két. Systemy sg wspomagane sztuczng inteligencja.

Pojazd Deep Orange 16 podczas
autonomicznej jazdy przez las.
Algorytmy poktadowe skanujg
otoczenie, tworzgc cyfrowg mape, a
nastepnie przetgczajg sie w tryb
autonomiczny. Ulepszone czujniki
pozwalajg pojazdowi korygowac trase
w czasie rzeczywistym, zapewniajgc
bezpieczng nawigacje / Zdjecie:
Clemson News

Deep Orange 16 to udoskonalona wersja zesztorocznego prototypu, wyposazona w
mocniejszy uktad napedowy z silnikami elektrycznymi i funkcjg ciggtego tadowania
akumulatora. Dzieki temu pojazd dziata niemal bezgtosnie. Jego zasieg wynosi 350 km.

Wnetrze Deep Orange 16. Wewnatrz
pojazdu znajduje sie monitor
medyczny, ktdry stale monitoruje
funkcje zyciowe zatogi, w tym tetno,
temperature i pocenie sie. Pojazd w
wersji medycznej moze przewozic¢
pacjenta na noszach / Zdjecie:
Clemson News

Pojazd zostat zaprojektowany przez 17 studentéw Clemson University. Byli oni
wspierani m.in. przez US Army. Deep Orange 16 moze przewozi¢ do 6 oséb. Przedziat
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zatogi jest wyposazony w obrotowy fotel pasazera umozliwiajgcy elastyczng zmiane
rol.
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