Vision 60 z nowymi czujnikami i manipulatorem
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Ghost Robotics zaprojektowat dla swego czworonoznego robota kroczacego Vision 60
nowy zestaw czujnikdw i manipulator mogacy postugiwac sie narzedziami i wchodzi¢ w
interakcje z otoczeniem. Dzieki nowym, dookdlnym czujnikom robot moze réwnie
sprawnie poruszac sie we wszystkich kierunkach, takze do tytu. Dzieki szesciu
stopniom swobody i specjalnej konstrukcji nég robot zapewnia ptynne, wrazliwe na site
sterowanie, zapewniajgce duzg wytrzymatosc i responsywnosc.

Czworonozny robot kroczgcy Vision
60 z nowym zestawem czujnikéw
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Zdjecie: Ghost Robotics

Lekkie, modutowe ramie
pozwala robotowi otwierac
drzwi, podnosi¢ przedmioty,
postugiwad sie narzedziami i
wchodzi¢ w interakcje z
otoczeniem, zachowujac
przy tym zwinnos¢ i stabilnos¢. Nadaje to bezzatogowemu pojazdowi zrecznosc
zblizong do ludzkiej. Vision 60 moze operowac w trudnych misjach w realnych
warunkach, zapewniajgc bezpieczenstwo stuzbom ratowniczym, zotnierzom i
inspektorom.
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Lekkie, modutowe ramie robota Vision
60 sprawnie przenoszgce torbe dzieki
duzej sile chwytu i udzwigu / Zdjecie:
Ghost Robotics

Ramie manipulatora ma
dtugos¢ 1 m i mase 10,6 kg,
co pozwala operatorom
wykonywac¢ skomplikowane
zadania bez przecigzania
robota. Sita chwytu siega
11,3 kg, a udzwig 3,75 kg
przy zasiegu 50 cm. Ramie dziata w temperaturach od -40 do +550C, jest pytoszczelne
i mozna je zanurzy¢ na gtebokos¢ 1 m. Moze stuzy¢ m.in. do precyzyjnego
manipulowania i usuwania tadunkéw wybuchowych.
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